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第 1 章 绪论 

1.1 引言 

1.2 激光雷达技术的发展现状 

1.3 激光雷达技术的应用领域 

 

第 2 章 激光雷达技术原理 

2.1 激光雷达测量系统组成 

2.2 激光雷达测量对地定位原理 

2.3 激光雷达测量技术的特点 

2.4 激光雷达测量技术与其他技术手段的比较 

2.5 商用机载激光雷达测量系统简介 

2.6 激光雷达测量的工作流程及内业数据处理 

 

第 3 章 激光雷达数据滤波与分类 

3.1 引言 

3.2 激光雷达测量数据滤波原理 

3.3 常用滤波方法综述与评价 

3.4 利用激光雷达数据提取建筑物 

3.5 利用激光雷达数据提取道路 

3.6 激光点云与影像融合 

 

第 4 章 激光雷达技术应用 

4.1 城市三维建模 

4.2 三维植被参数提取 

4.3 冰川变化检测 

4.4 文物古迹保护 

4.5 电网工程 

课程目标 

本课程主要讲授激光雷达基本原理、数据获取与处理方法以及在三维建模、

森林参数提取中的应用。通过学习，要求学生能掌握激光雷达的基本原理和激光

雷达数据处理的基本方法，了解激光雷达的产生以及目前发展状况，能了解激光

雷达数据特点、初步处理激光雷达数据，以及激光雷达的应用，为今后独立从事

激光雷达外业数据采集、内业数据处理和激光遥感技术的科学研究工作打下基

础。 



教学要求 

能够掌握激光雷达遥感集成系统的信息获取、数据后处理以及专题应用，包

括数字地面模型的生成，建筑物的提取，目标分类，城市变化检测，数据精度和

误差分析等。 

先修课程 遥感原理与应用，遥感数字图像处理，遥感地学分析 

参考书目 

赖旭东. 机载激光雷达基础原理与应用. 电子工业出版社, 2010 

张小红. 机载激光雷达测量技术理论与方法. 武汉大学出版社, 2007 

徐祖舰. 王滋政,阳锋.机载激光雷达测量技术及工程应用实践. 武汉大学出版社, 

2009 

刘春,陈华云,吴杭彬. 激光三维遥感的数据分析与特征提取. 科学出版社, 2010. 

张会霞,朱文博. 三维激光扫描数据处理理论及应用. 电子工业出版社, 2012. 
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